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添付資料１ 発表一覧  

(1) ロボット知能ソフトウェアプラットフォームの開発  

 

学会発表、論文、展示会、プレス発表等： 

【 ICRA 2009 Workshop on Open Source Software in Robotics（ 神 戸 国 際 会 議 場 ）】  

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2009年5月17日 口頭 OpenRT Platform: An Open software Platform for Robo

tics Technology 

Isao Hara & Fumio Kanehiro

(AIST) 

 

【 ロボティクス・メカトロニクス講演会 2008（長野ビックハット）】  

2008年6月6日 口頭 平行2 指ハンドによる物体把持のための対象物のモデル

化 

○山野辺 夏樹、永田 和之

(AIST) 

 

【 第 26 回 日 本 ロ ボ ッ ト 学 会 学 術 講 演 会 （ 神 戸 大 学 ）】  

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年9月9日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム ○原功、比留川博久、平井

成興(AIST)、高野（NEC）、

中本（セック）、齋藤（GRX）

2008年9月9日 口頭 OpenRT Platform/RT ミドルウエア・ツールチェーンのた

めのモジュールおよびシステム仕様記述方式 

 

○安藤慶昭（産総研）, 坂

本武志（テクノロジックア

ート）, 中本啓之（セック）

2008年9月9日 口頭 OpenRT Platform/ロボットシミュレータ OpenHRP3 

 

○中岡慎一郎 金広文男 比

留川博久(産総研) 

2008年9月9日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能

モジュール群 

 

○横井一仁、喜多伸之、吉

田英一、Neo Ee Sian、永田

和之、山野辺夏樹(産総研)、

水内郁夫(東大)、高野陽介、

岩沢透(NEC) 

2008年9月9日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能

モジュール群/作業対象物把持知能モジュール 

○山野辺夏樹、永田和之（産

総研） 

2008年9月9日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能

モジュール群／運動計画・全身運動制御知能モジュール群

（第１報） 

吉田英一（産総研）、角尾

晋一（産総研／首都大学東

京）、○横井一仁（産総研）

2008年9月9日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能

モジュール群/車輪型移動ロボットを制御する RT コンポ

ーネント群 

○喜多伸之、中島裕介、武

川直史、KWAK Nosan、横井

一仁（産総研） 

2008年9月9日 口頭 OpenRT Platform/RT コンポーネントを制御するシナリオ

編集・実行系の実現 

 

○高野陽介(NEC) 宇田安

規男 石田雅一(NEC システ

ムテクノロジー) 

2008年9月9日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能

モジュール群/生活環境情報収集知能モジュール群 

○水内郁夫、稲葉雅幸（東

大） 

 

【 第 9 回 ＳＩＣＥ システムインテグレーション部門講演会（ 長良川国際会議場）】  

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年12月6日 口頭 OpenRT Platform / RTコンポーネントシミュレータ ○村永和哉、池添明宏、坂

口智哉、中本啓之、長瀬雅

之（セック） 

2008年12月6日 口頭 OpenRT Platform / RTコンポーネントデバッガ ○高橋公一、中本啓之、長

瀬雅之（セック） 

2008年12月6日 口頭 RTC Specification 1.0に準拠したRTミドルウェア：Open

RTM.NET 1.0 

○池添明宏、中本啓之、長

瀬雅之（セック） 
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2008年12月6日 口頭 OpenRT Platform / RT リポジトリ ○原史江、村永和哉、中本

啓之、長瀬雅之（セック）

 

【 ロボティクス・メカトロニクス講演会 2009（福岡国際会議場）】  

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2009年5月26日 口頭 軽量 CORBA RtORB による OpenRTM の実装と評価 

 

○原功, 安藤慶昭, 神徳徹

雄, 末廣尚士(産総研) 

2009年5月26日 口頭 μITRON ベース組込みシステムのための RT ミドルウェア ○安藤慶昭, 原功, 大場光

太郎(産総研) 

2009年5月26日 口頭 OpenRT Platform/移動動作設計ツール 

 

○金広文男, 中岡慎一郎, 

比留川博久(産総研) 

2009年5月26日 口頭 OpenRT プラットフォーム / 動作パターン設計ツール ○中岡慎一郎, 比留川博久

(産総研) 

2009年5月26日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能

モジュール群／移動・作業・コミュニケーション知能モジ

ュール群の作業シナリオ実行系による統合 

 

○山野辺夏樹, Neo Ee Sian, 

吉田英一, 喜多伸之, 永田

和之, 横井一仁(産総研), 

高野陽介(NEC) 

2009年5月26日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能

モジュール群／ 移動知能モジュール群による障害物回避

自律移動の実証 

○喜多伸之, 中島裕介, 武

川直史, 横井一仁(産総研)

2009年5月26日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能

モジュール群／移動知能モジュール群 OpenINVENT-2.0.0

 

○喜多伸之, 中島裕介, 武

川直史, 郭魯山(産総研) 

2009年5月26日 口頭 OpenRT Platform / RT コンポーネントシミュレータ（第 2

報） 

○村永和哉, 中本啓之, 長

瀬雅之(セック) 

2009年5月26日 口頭 OpenRT Platform / RT コンポーネントデバッガ(第 2報) ○高橋公一, 中本啓之, 長

瀬雅之((株)セック) 

2009年5月26日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能

モジュール群／RT ミドルウェアを用いた生活環境観察シ

ステムの構築 

○廣瀬俊典, 水内郁夫, 稲

葉雅幸(東大) 

2009年5月26日 口頭 OpenRTM用実時間ソフト設計支援ツールとハードウェアシ

ステム設計支援ツールの開発 

○齋藤元, 川角祐一郎, 西

垂水明(GRX), 金広文男, 中

岡慎一郎(産総研) 

2009年5月26日 口頭 知能モジュール群検証用リファレンスハードウェアの開

発 

○山下智輝, 柏原直哉, 江

龍晃, 熊沢四郎, 坂本直樹

(前川製作所) 

 

【 電子情報通信学会 応用音響研究会（北海道医療大学）】  

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年6月26日 口頭 ヒューマノイドロボットにおける音響シミュレーション

の検討 

○山本潔、浅野太、松坂要

佐、原功、麻生英樹(AIST)、

大谷真、岩谷幸雄（東北大）

 

【 第 27 回 日 本 ロ ボ ッ ト 学 会 学 術 講 演 会 （ 横 浜 国 立 大 学 ）】  

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年9月15日

-2008年9月17日 

口頭 OpenRT Platform/OpenRTM.NET 

  -RTコンポーネントの再利用性向上への取り組み- 

池添明宏、中本啓之（セ

ック） 

2008年9月15日

-2008年9月17日 

口頭 OpenRT Platform/ロボットシミュレータOpenHRP3.1 金広文男，中岡慎一郎，

原功，比留川博久（AIST)

2008年9月15日

-2008年9月17日 

口頭 OpenRT Platform/シナリオ編集・実行系によって制御される

RTコンポーネントの実現 

阿部真弓、石田雅一、宇

田安規男、高野陽介（NEC）

2008年9月15日

-2008年9月17日 

口頭 OpenRT Platform/OpenRTM上での分散プロダクションシステ

ムの実装 

松坂要佐、原功（AIST)

2008年9月15日 口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能モ Neo Ee Sian （AIST）
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-2008年9月17日 ジュール群 

 -環境物体知識管理および認識モジュール群- 

2008年9月15日

-2008年9月17日 

口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能モ

ジュール群 

-運動計画知能モジュール群： 再計画手法の実装- 

吉田英一(AIST) 

2008年9月15日

-2008年9月17日 

口頭 ロボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能モ

ジュール群 

- 生活環境情報収集のための無線センサユニットとセンサ駆

動機構の開発 - 

水内郁夫（東京農工大）、

廣瀬俊典、稲葉雅幸（東

大） 

2008年9月15日

-2008年9月17日 

口頭 ボット知能ソフトウェアプラットフォーム検証用知能モジ

ュール群 

- OpenRT Platform による異常処理の実装方法の提案 - 

喜多伸之（AIST） 

 

【 2009 国際食品工業（ 東京ビッグサイト）】  

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2009年6月9日～

2009年6月12日 

展示 リファレンスハードウェア 

 

(株)前川製作所 

 

【 ロ ボ ッ ト 情 報 ポ ー タ ル サ イ ト 「 ロ ボ ナ ブ ル 」（ 日 刊 工 業 新 聞 ）】  

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表URL 

2009年5月27日 報道 前川、知能化プロのリファレンスハード紹介、来

年度には無償の貸し出しを予定 

http://robonable.typepad.jp/new

s/2009/05/20090527-5922.html 

2009年5月29日 報道 産総研、OpenRT プラットフォームの動作パター

ン設計ツール「V0.1」を紹介 

http://robonable.typepad.jp/new

s/2009/05/20090529-openrt.html 

 

(2) ロボット知能ソフトウェア再利用性向上技術の開発 

 

【第 27 回日本ロボット学会学術講演会（横浜国立大学）】  

発表年月日 発表媒

体 

発表タイトル 発表者 

2009年9月15日 

-2009年9月17日 

(予定) 

口頭 RT コンポーネント再利用性向上への、RT コンポーネント・

ライフサイクル構築とモジュールマップ作成の取組み 

小笠原哲也，福永和海，

二宮恒樹,松本吉央(産

総研)，平井成興(千葉工

業大学) 

 

(3) 作業知能モジュールの開発 

補足資料：作業サブ WG 成果リスト 

 

特許出願一覧 

番号 出願日 出願番号 名称 発明者 
1 平成 20 年 11 月 27 日 特願 2008-302547 ロボットハンド ＩＤＥＣ 
2 平成 20 年 12 月 25 日 特願 2008-330518 ロボットハンド ＩＤＥＣ 
3 平成 20 年 12 月 25 日 特願 2008-329764 ロボットハンド ＩＤＥＣ 
4 平成 20 年 12 月 25 日 特願 2008-329779 ロボットハンド ＩＤＥＣ 
5  社内出願検討中 ロボット座標設定方法 ＩＤＥＣ 
6  社内出願検討中 チョコ停防止方法 ＩＤＥＣ 
7 平成 21 年 2 月 16 日 特願 2009-029374 産業用ロボットシステム 野田，奥田，田中，松久，

椹木，横小路，宇津野，

小森，水山，中西，堀口，

幸田，泉井 
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8 三菱電機・京都大学共同

出願手続き中 
社内 602658JP01 ハンド用機構 小森，大賀，野田，奥田，

田中 
9 三菱電機・京都大学共同

出願手続き中 
社内 606878JP01 ロボット教示作業支援の

ための複合情報 GUI 技

術 

堀口，黒野，中西，椹木，

野田，永谷，奥田，田中 

10 三菱電機・京都大学共同

出願手続き中 
社内 607224JP01 ロボットの教示支援装置 永谷，野田，田中，堀口，

黒野，中西，椹木 
11 三菱電機・京都大学共同

出願準備中 
採番待ち 時変系におけるインプット

シェーピング振動低減運

転方法 

宇津野，磯村，松久，野

田，田中 

12 三菱電機 採番待ち ロボット教示支援のため

の画像処理技術 
奥田，北明，野田 

13 平成 21 年 7月 17 日 特願 2009-168767 3 次元物体位置姿勢計測

方法 
丸山健一、河井良浩、富

田文明 
14 東芝 特願 2008-247483 ロボットハンド 菅原 
15 東芝 (社内番号)G049041 ロボットハンド 菅原 
16 首都大学東京 採番待ち インタラクション 増田，福里，山口，下川

原 
17 東芝 採番待ち ロボットハンド 田中 
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学会発表、論文、プレス発表等成果の公表 

発表年月日  発表媒体  発表タイトル 発表者  

平成20年10月22日 IEEE CASE2008(アメリカ) ロボット制御セル生産システム ＩＤＥＣ 

平成21年3月12日 ISR 2009(スペイン) ロボット制御セル生産システム ＩＤＥＣ 
平成21年7月24日 HCI International 2009 

(アメリカ) 
ティーチングペンダント ＩＤＥＣ 

平成20年5月21日 9th International Conference on 
Probabilistic Safety Assessment 
and Management (PSAM9) 

Inspection Planning of Safety Protective 
Systems using Bayesian Networks 

Takehisa 
Kohda, Hiroki 
Tokunaga 
 

平成21年10月20日（予

定） 
APSS （ Asia Pacific Safety 
Symposium) 2009 

予定1：Failure Analysis of Phased-Mission 
System represented by Inhomogeneous 
Dynamic Bayesian Network (temporary 
title) 

Shin-ichi 
Kazama, 
Takehisa 
Kohda, Akio 
Noda 

平成23年11月27日（予

定） 
2010 International Symposium on 
Flexible Automation 

予 定 12 ： The Intelligent Robotic Cell 
Assembly System for small size industrial 
mechatronic devices 

Noda, Okuda, 
Tanaka, 
Sawaragi, 
Yokokohji, et. 
al. 

平成20年5月22日 Proceedings of the 2008 IEEE 
International Conference on 
Robotics and 
Automation(ICRA2008) 

Singularity Avoidance by Inputting 
Angular Velocity to a Redundant Axis 
During Cooperative Control of a 
Teleoperated Dual-Arm Robot 

M. Hayakawa, 
K. Hara, D. 
Sato, A. Konno, 
M. Uchiyama 

平成20年7月7日 Proceedings of the 17th 
CISM-IFToMM Symposium on 
Robot Design, Dynamics, and 
Control (RoManSy2008) 

Experiments on Hammering a Nail by a 
Humanoid Robot HRP-2  
 

S. Komizunai, 
T. Tsujita, F. 
Nishii, Y. 
Nomura, T. 
Owa, A. Konno 
and M. 
Uchiyama 

平成20年9月17日～21
日 

Joint 4th International Conference 
on Soft Computing and Intelligent 
Systems and 9th International 
Symposium on advanced 
Intelligent Systems  

Perceptual System for Intelligent Control 
of Robot Arm:The task of cleaning the 
table 

Hiroyuki 
Masuta, Chia 
Chengta, 
Naoyuki 
Kubota, Toru 
Yamaguchi 

平成20年11月21日 Proceedings of the 5th 
International Conference on 
Ubiquitous Robots and Ambient 
Intelligence (URAI2008) , Seoul 

Design of Location Management Module 
and Environment Server for Constructing 
of Intelligent Environment Space 

I. Ha, Y. 
Tamura,  
S. Morishita,  
H. Asama, I. 
Noda,  
Y. Hada, and  
H. Okamoto 

平成20年11月21日 The 5th International conference on 
Ubiquitous Robots and Ambient 
intelligence (URAI2008) , Seoul 

Human-Robot interaction using indicating 
behavior for service robot 
 

Eri 
Shimokawara, 
Shoichiro 
Sakurai, Toru 
Yamaguchi 
 

平成21年7月15日 Proceedings of the IEEE/ASME 
International Conference on 
Advanced Intelligent Mechatronics 
(AIM2009) 

Planning Footsteps in Obstacle Cluttered 
Environments 

Y. Ayaz, A. 
Konno,  
K. Munawar, T. 
Tsujita, and M. 
Uchiyama 

平成21年3月29日～4
月1日 

2009 IEEE Workshop on Robotic 
Intelligence in Informationally 
Structured Space 

Perceptual System for the Intelligent 
Service Robot based on visual perception 
of human 

Hiroyuki 
Masuta, 
Naoyuki 
Kubota 

平成21年10月 2009 IEEE International 
Conference on Systems, Man, and 
Cybernetics 

The Intelligent Control based on 
Perceiving-Acting Cycle by using 
3D-range camera 

Hiroyuki 
Masuta, 
Naoyuki 
Kubota 

平成20年5月21日 Proc. of 2008 IEEE Int. Confer Fast Grasp Planning for Hand/Arm Sy K.Harada, K.K
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ence on Robots and Automation 

(ICRA2008), pp.1162-1168 

stems Based on Convex Model aneko, F.Kane

hiro 

平成20年10月28日 Proc. of IEEE Int. Conf. on Se

nsors 

A Structured Environment with Senso

r Networks for Intelligent Robots 

K. Murakami, 

T. Hasegawa, 

R. Kurazume, 

and Y. Kimuro

平成20年11月20日 The 22nd Pacific Asia Conferenc

e on Language, Information and

 Computation, pp.350-357 

An Effective Speech Understanding M

ethod with a Multiple Speech Recogn

izer based on Output Selection usin

g Edit Distance 

Kazutaka Shim

ada, Satomi H

origuchi and 

Tsutomu Endo

平成20年11月21日 Proc. of Int. Conf. on Ubiquit

ous Robots and Ambient Intelli

gence 

Human Tracking by Cooperative Sensi

ng of Distributed Environment Senso

rs and Mobile Robots 

T. Hasegawa, 

K. Mohri, R. 

Kurazume, and

 K. Murakami

平成20年12月2日 
Proc. IEEE-RAS/RSJ Int. 

Conference on Humanoid Robots 

(Humanoid 2008), pp.54-60 

Selecting a Suitable Grasp for Huma

noid Robots with Multi-Fingered Han

d 

T.Tsuji, K.Ha

rada, K.Kanek

o, F.Kanehiro

, Y.Kawai 

平成20年9月25日 Proc. IEEE/RSJ Int. Conf. Inte

lligent Robots and Systems, pp

.3838-3844 

Target Tracking Using SIR and MCMC 

Particle Filters by Multiple Camera

s and Laser Range Finders 

R. Kurazume, 

H. Yamada, K.

 Murakami, Y.

 Iwashita, an

d T. Hasegawa

平成20年12月9日 Proc. of ICPR2008, TuBCT8.4

1 

3D Object Localization Based on

 Occluding Contour Using STL CA

D Model 

K.Maruyama,

 T.Yoshimi,

 Y.Kawai, F

.Tomita 

平成21年5月16日 Proc. IEEE Int. Conf. Robotics

 and Automation, pp. 3200-3205

Laser-based Geometric Modeling usin

g Cooperative Multiple Mobile Robot

s 

Ryo Kurazume,

 Yusuke Noda,

 Yukihiro Tob

ata, Kai Ling

emann, Yumi I

washita, and 

Tsutomu Haseg

awa 

平成21年8月 Journal of Robotics and Mechat

ronics, Vol.21, No.4, to appea

r 

Supporting Robotic Activities in In

formationally Structured Environmen

t with Distributed Sensors and RFID

 Tags 

Kouji Murakam

i, Tsutomu Ha

segawa, Ryo K

urazume, and 

Yoshihiko Kim

uro 

平成21年9月23日 Proc. of ACCV2009 
Model-based 3D Object 

K.Maruyama,
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Localization Using Occluding 

Contours 
 Y.Kawai, F

.Tomita 

平成20年9月10日 RSJ学術講演会2008(日本) ティーチングペンダント ＩＤＥＣ 
平成20年12月5日 SICE SI2008(日本) ロボット制御セル生産システム ＩＤＥＣ 
平成21年 4月15日 日本ロボット学会誌 

27巻3号(日本) 
ロボット制御セル生産システム ＩＤＥＣ 

平成21年9月予定 RSJ学術講演会2009(日本) 2層化RTCの設計手法 ＩＤＥＣ 
平成21年9月予定 RSJ学術講演会2009(日本) チョコ停からの自動復帰 ＩＤＥＣ 
平成21年7月24日 日本ロボット学会論文誌 準静的押し操作解析にもとづく把持シミュ

レーションと対象物体の許容初期誤差範

囲の導出 

土橋宏規，横

小路泰義，野田

哲男，奥田晴久

平成22年2月24日 日本機械学会論文誌（予定） 予定1：時変系におけるインプットシェーピ

ング振動低減運転方法 
宇津野秀夫，

磯村圭佑，松久

寛，野田哲男，

田中健一 
平成20年5月18日 システム制御情報学会第52回研

究発表講演会 
6F3-8 手先カメラを用いたロボット教示を

支援する情報可視化 
黒野晃平，堀

口由貴男，中西

弘明，椹木哲

夫，野田哲男

〃 〃 6U1-5 垂直多関節型ロボットの最適軌道

学習手法 
永谷達也，野

田哲男，岩本貴

司 
平成20年9月9日 第26回日本ロボット学会学術講演

会 
RSJ2008AC1F2-01 物体の押し操作解析

にもとづく組立作業用汎用ハンドのロバス

ト把持戦略 

土橋宏規，横

小路泰義，野田

哲男，奥田晴久

〃 〃 RSJ2008AC1F2-02 能動探索アルゴリズ

ムによる産業用ロボットの動作習熟 
野田哲男，永

谷達也 
〃 〃 RSJ2008AC3I2-01 小型3次元センサを用

いた長ねじのビンピッキングシステム 
奥田晴久，川

戸慎二郎，北明

靖雄，鹿毛裕

史，鷲見和彦

平成20年11月7日 電子情報通信学会技術研究報告 ロボットセルにおける組立作業用汎用ハ

ンドの設計手法 
土橋宏規，横

小路泰義，野田

哲男，奥田晴久

平成20年12月5日 第9回計測自動制御学会ＳＩ部門

講演会 
1E1-1 (Keynote[2]) 物・人・知の統合的循

環を目指す自律型セル生産ロボットシス

テム 

椹木 哲夫 
 

〃 〃 1E2-1 組立作業ロボットの汎用ハンドライ

ブラリ構築のためのロバスト把持戦略の検

討 
 

土橋宏規，横

小路泰義，野田

哲男，奥田晴久

〃 〃 1E2-2 セル生産ロボットに向けた機械要

素に関する基礎的研究 
小森雅晴 

〃 〃 1E2-3 MRブレーキを用いたアーム残存振

動の低減研究 
宇津野秀夫，

原薗 泰信，松

久寛，山田 啓
介，前川清石

〃 〃 1E3-1 ロボット教示作業支援のための複

合情報GUIの開発：タスク分析による情報

要件の抽出と可視化の検討 

堀口由貴男，

黒野晃平，中西

弘明，椹木哲

夫，野田哲男

〃 〃 1E3-2 画像インタフェースを用いたロボッ

トへの直感的作業教示手法 
奥田晴久，野

田哲男，北明靖

雄，堀口由貴男
 

〃 〃 1E3-3 ビンピッキング向けの距離データを

用いた物体認識 
北明靖雄，奥

田晴久，川戸慎

二郎，鹿毛裕
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史，鷲見和彦

〃 〃 1E3-4 ベイジアンネットワークを用いた工

程設計と故障原因分析 
風間慎一，幸

田武久，野田哲

男 
 

〃 〃 1E3-6 産業用ロボットの動作習熟におけ

る能動型探索アルゴリズム 
野田哲男，永

谷達也，長野陽

平成21年5月24日 ロボティクス・メカトロニクス講演会
ROBOMEC 2009 

2A1-A14 ロボット教示作業支援のための

複合情報ＧＵＩの開発―正確な動作点教

示のための力情報利用の検討― 

黒野晃平，堀

口由貴男，中西

弘明，椹木哲

夫，野田哲男

平成21年9月15日 第２７回日本ロボット学会学術講演

会 
能動探索アルゴリズムによる組立作業用

汎用ハンドのロバスト把持戦略の最適化 
土橋宏規，野

田哲男，横小路

泰義，長野陽，

永谷達也 , 奥
田晴久，田中健

一 
平成21年12月24日（予

定） 
第10回計測自動制御学会ＳＩ部門

講演会 
予定2：セル生産ロボットシステム展望  

平成21年12月24日（予

定） 
〃 予定3：ハンドライブラリ  

平成21年12月24日（予

定） 
〃 予定4：ハンドライブラリ応用  

平成21年12月24日（予

定） 
〃 予定5：動作習熟（残存振動振動低減）  

平成21年12月24日（予

定） 
〃 予定6：教示支援  

平成21年12月24日（予

定） 
〃 予定7：教示支援  

平成21年12月24日（予

定） 
〃 予定8：エラーリカバリ  

平成21年12月24日（予

定） 
〃 予定9：認識  

平成21年12月24日（予

定） 
〃 予定10：動作習熟  

平成22年3月17日（予

定） 
第85期定時総会・講演会 予定11：動作習熟（残存振動振動低減）  

平成20年8月1日～2日 第31回ファジィワークショップ アームロボットを用いた食器片付け作業の

ための知的制御 
増田 , 久保田, 
山口 
 

平成20年9月9日 第26回日本ロボット学会学術講演

会予稿集（神戸） 
ロバストに作業を実行するための作業知

能モジュール群の開発 
松日楽 ,吉見 ,
淺間,山口,近野

平成20年9月9日 第26回日本ロボット学会学術講演

会予稿集（神戸） 
知能化環境構築のための位置管理モジュ

ール及び環境サーバの設計 
河 , 田村 , 森

下 , 淺間 , 野

田, 羽田, 岡本

平成20年10月23日～

24日 
第18回インテリジェントシステムシ

ンポジウム  
 

3次元距離カメラを用いた知覚-行為循環

に基づく環境知覚 
増田 , 久保田, 
山口 
 

平成20年12月7日 計測自動制御学会システムインテ

グレーション部門講演会（岐阜） 
距離画像センサを用いた物体認識のため

の知的制御 
檜 皮 , 増 田 , 
久保田 

平成20年12月7日 計測自動制御学会システムインテ

グレーション部門講演会（岐阜） 
 

ジェスチャーと音声によるオブジェクトの位

置情報取得システムの開発 
岩 澤 , 櫻 井 , 
山口,  
下川原 

平成21年5月25日 日本機械学会ロボティクス・メカトロ

ニクス講演会'09講演論文集 
移動ロボットのための物体認識と自己位

置推定における視覚情報処理 
阿 部 , 嵯 峨 , 
岡谷，出口 

平成21年9月 第27回日本ロボット学会学術講演

会 
ロバストに作業を実行するための作業知

能モジュールの開発：システム統合化 
松日楽，菅原，

山口，淺間，近

野 
平成21年9月 第27回日本ロボット学会学術講演 人とのインタラクションに基づく食器片付 増田 
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会 けのためのロボットアーム制御 
平成21年9月 第27回日本ロボット学会学術講演

会 
片付け作業のためのマルチモーダルイン

タラクション 
福里，岩澤，

山口， 
下川原（佐藤）

平成21年9月 第27回日本ロボット学会学術講演

会 
ロボットハンドリングのための触覚による物

体姿勢検出アルゴリズム 
菅原 

平成21年9月 第27回日本ロボット学会学術講演

会 
物体情報公有サービスのための位置管理

モジュール及び環境サーバの設計 
河，田村，森

下，淺間，野田，

羽田，岡本 
平成21年9月 第27回日本ロボット学会学術講演

会 
移動型サービスロボット向けの安全度評

価モジュールの基本構成 
村上，田村，

淺間 

平成20年5月2日 第27回AIチャレンジ研究会 非定常環境下における自己位置推定法 辻塚弘一，大橋

 健 

平成20月6月7日 ロボティクス・メカトロニクス

講演会'08 講演論文集, 2P1-H

10 

環境固定センサとロボット搭載セ

ンサによる協調センシング 

毛利啓太，長

谷川 勉，倉

爪亮 

平成20年6月12日 人工知能学会第22回全国大会, J1

-04 

対話型ロボットのための口領域動画像

に基づく発話推定 

元吉大介, 嶋

田和孝, 榎田

修一, 江島俊

朗, 遠藤 勉 

平成20年7月30日 画像の認識理解シンポジウム MIR

U2008, pp.1015-1020 

ロボットとの対話のための発話推定に

関する事例研究 

元吉大介, 嶋

田和孝, 榎田

修一, 江島俊

朗, 遠藤 勉 

平成20年7月31日 画像の認識・理解シンポジウム

2008, pp.1626-1631 

STL CAD モデルを用いた遮蔽輪郭

線による任意形状物体認識 

丸山健一、河

井良浩、吉見

隆、富田文明

平成20年9月9日 第26回日本ロボット学会学術

講演会, 1F2-04 

施設内生活支援ロボット知能の研

究開発 ―作業対象物認識に関する

知能モジュール群の開発― 

丸山健一、富

田文明、河井

良浩 

平成20年9月9日 第26回日本ロボット学会学術講演

会講演, CD-ROM 1F2-05 

施設内生活支援ロボット知能の研究開

発 

— 作業計画に関する知能モジュール群

の開発(作業計画モジュール)- 

小田謙太郎，大

橋 健，榎田修

一，嶋田和孝，

江島俊朗 

平成20年9月9日 第26回日本ロボット学会学術講演

会, CD-ROM 1E3-01 

視覚情報に基づく多指ハンドの把持計

画 

原田研介、辻徳

生、金子健二、

金広文男、丸山

健一、河井良浩

、富田文明 

平成20年9月9日 第26回日本ロボット学会学術講演

会, CD-ROM 1E3-03 

摩擦円錐の楕円近似を用いた把持安定

性の高速評価 

辻徳生、原田研

介、金子健二

平成20年9月9日 第26回日本ロボット学会学術講演

会, CD-ROM 1F2-06 

施設内生活支援ロボット知能の研究開

発 －作業対象物把持に関する知能モ

ジュール群－ 

金子健二、原田

研介、辻徳生

平成20年9月9日 第26回日本ロボット学会学術講演 施設内生活支援ロボット知能の研究開 足立勝、亀井泉
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会講演, CD-ROM 1F2-03 発 

— 移動ユニットとアームユニットのRTC

化—  

寿、中村高幸、

横山和彦 

平成20年9月11日 第26回日本ロボット学会学術講演

会予稿集, 3O2-03 

広域分散カメラのキャリブレーション

を目的とした移動ロボット群の経路計

画 

横矢剛, 長谷

川勉 

平成20年9月23日 NLP若手の会 第3回シンポジウム 複数の音声認識器からのシンプルで高

精度な認識結果の選択手法 

嶋田和孝, 宇

津巻彰 

平成20年12月5日 第9回計測自動制御学会システム

インテグレーション部門講演会(S

I2008), 1L1-3 

ロボットタウン：日常生活空間でのロボ

ット作業実験 

長谷川 勉 

平成20月12月5日 第9回計測自動制御学会システム

インテグレーション部門講演会講

演予稿集 

環境固定カメラと複数移動ロボットに

よる協調位置姿勢計測 

安陪隆史，長谷

川勉，村上剛司

，倉爪亮 

平成21年1月1日 

 

電子情報通信学会論文誌, Vol.J9

2-D, No.1, pp.123-130 

移動ロボットによる統一座標系での広

域分散カメラキャリブレーション 

横矢剛，長谷川

勉，倉爪亮，村

上剛司 

平成21年1月12日 電子情報通信学会 PRMU2008-1

99 

境界表現に基づく複数観測点から

のステレオデータの統合 

安達栄輔、吉

見隆、河井良

浩、富田文明

平成21年3月6日 第131回ヒューマンコンピュータ

インタラクション研究会, CD-ROM

 D18 

焦電型赤外線センサによる「空気を読む

」技術の提案 

小田謙太郎，柴

田邦宏，末岡浩

憲，吉田隆一

平成21年3月12日 情報処理学会 第71回全国大会, C

D-ROM 5T-3 

対話型ロボットのための口領域動画像

と音情報に基づく発話推定 

元吉大介, 嶋

田和孝, 榎田

修一, 江島俊

朗, 遠藤 勉 

平成21年3月17日 第14回ロボティクスシンポジア講

演会予稿集 

移動ロボット群を用いた大規模文化遺

産のデジタルアーカイブ 

野田裕介, 倉

爪亮, 岩下友

美, 長谷川勉

平成21年5月25日 ロボティクス・メカトロニクス講

演会'09 講演論文集, CD-ROM 1A1

-E13 

LRFを搭載した群ロボットによる未知環

境三次元地図の自動作成 

横矢剛, 長谷

川勉, 倉爪亮

平成21年5月25日 ロボティクス・メカトロニクス講

演会'09 講演論文集, CD-ROM 1A1

-E06 

移動ロボット群を用いた大規模文化遺

産の幾何・光学モデリング 

野田裕介, 倉

爪亮, 岩下友

美, 長谷川勉

平成21年5月25日 ロボティクス・メカトロニクス講

演会'09 講演論文集, CD-ROM 1A1

-F06 

LRFを用いた移動用３次元地図作成 古賀勇多、大橋

健、小田謙太郎

平成21年5月26日 ロボティクス・メカトロニクス講

演会'09 講演論文集, CD-ROM 2A2

ヒューマノイドロボットのための多指

ハンド把握モジュール 

原田研介、辻徳

生、金子健二、
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-A19 丸山健一 

平成21年5月26日 ロボティクス・メカトロニクス講

演会'09 講演論文集, CD-ROM 2A2

-B06 

操作力楕円体と摩擦円錐の楕円近似に

よる把持安定性の高速評価 

辻徳生、原田研

介、金子健二

平成21年5月26日 ロボティクス・メカトロニクス講

演会'09 講演論文集, CD-ROM 2A1

-D08 

インタフェースが変化しても再実装を

必要としないRTコンポーネントとその

自動生成法 

小田謙太郎、大

橋健、石村俊幸

平成21年5月26日 ロボティクス・メカトロニクス講

演会'09 講演論文集, CD-ROM 2A2

-C01 

軽作業計画用のハンドアームRTコンポ

ーネント 

大橋健、大塚康

裕、小田謙太郎

平成21年6月15日 電子情報通信学会／ヒューマン情

報処理研究会, 信学技報(IEICE T

echnical Report) Vol. 109, No.

 83, pp.57-62 

ヒューマノイドロボットと多指ハンド 金子健二 

平成21年7月20日 画像の認識・理解シンポジウム

2009, IS1-68 

環境に固定されたマーカを用いた

ハンドアイキャリブレーション 

川端聡、永田

和之、河井良

浩 

平成21年7月22日 画像の認識・理解シンポジウム

2009, IS3-40 

曲面形状表現のための曲率線ネッ

トの生成 

西村悠、吉見

隆、西卓郎、

河井良浩、富

田文明 

平成21年7月22日 画像の認識・理解シンポジウム

2009, IS3-38 

遮蔽輪郭線を用いたモデルベース3

次元物体位置姿勢計測 

丸山健一、河

井良浩、富田

文明 

平成21年9月15日（予

定） 

第27回日本ロボット学会学術講演会
施設内生活支援ロボット知能の研究開

発―作業対象物認識に関する知能モジ

ュール群の開発（第2報）― 

河井 良浩、丸

山 健一、川端

聡 

〃 〃 

施設内生活支援ロボット知能の研究開

発―作業知能モジュール群の有効性検

証― 

包原 孝英、中

村 高幸、亀井

泉寿、足立 勝、

横山 和彦 

〃 〃 

施設内生活支援ロボット知能の研究開

発 

―作業計画に関する知能モジュール群

の開発(第2法)― 

小田謙太郎、大

橋 健、榎田修

一、嶋田和孝、

江島俊朗 

〃 〃 

施設内生活支援ロボット知能の研究開

発 

－知的冷蔵庫と環境情報管理サーバを

用いたロボットへの物品情報提供シス

テムの構築－ 

重松康祐，村上

剛司，野原康

伸，長谷川勉，

倉爪亮 

〃 〃 

施設内生活支援ロボット知能の研究開

発 

－観測不能領域を考慮した施設内人物

追跡システム－ 

八田啓希，野原

康伸，長谷川

勉，倉爪亮 

〃 〃 
接触面曲率情報を用いた多指ハンドの

把持計画 

辻徳生，原田研

介，金子健二

〃 〃 

ステレオ視を用いた3次元物体位置姿勢

計測とそのRTコンポーネント化 

丸山 健一、川

端 聡、河井 良

浩、富田 文明
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〃 〃 

マーカ1点の複数回撮影によるeye in 

handシステムの簡便な較正法とそのRT

コンポーネント化 

川端 聡、丸山

健一、河井 良

浩 

平成21年（投稿予定

） 

日本ロボット学会誌 摩擦円錐の楕円体近似を用いた把

持安定性の高速評価 

辻徳生、原田研

介、金子健二

 

 

展示会 

平成20年10月30日 -11

月4日  

 JIMTOF2008 ロボット技術  IDEC 

平成20年12月3-5日  SEMICON2008 ロボット技術  IDEC 

平成21年11月25-28日  SCF2009 ロボット技術  IDEC 

平成21年11月25-28日  国際ロボット展  ロボット技術  IDEC 

平成20年8月2日   玉川大学 脳とロボット 産業用ロボットにおける立体計

測・物体認識技術  

三菱電機  

平成20年8月19～22日 計測自動制御学会2008年

国際学術講演会  展示会  

３次元センシング技術  三菱電機  

平成20年9月25日  プレス広報会  自律型セル生産ロボットシステム  三菱電機  

平成21年7月15日  プレス広報会  自律型セル生産ロボットシステム  三菱電機  

平成21年後半   予定  自律型セル生産ロボットシステム  三菱電機  

平成20年8月4日 「経済産業省産業機械課長」

視察対応 

把持動作計画 辻徳生、原田研

介、金子健二

平成20年8月12日 「科学技術政策担当大臣」視

察対応 

把持動作計画 辻徳生、原田研

介、金子健二

平成20年10月1日 「日中韓ロボット研究者交流

ワークショップ・韓国代表団」

視察対応 

高機能3次元視覚システム 河井良浩 

平成20年10月3日 「日中韓ロボット研究者交流

ワークショップ・中国代表団」

視察対応 

高機能3次元視覚システム 吉見隆 

〃 〃 把持動作計画 辻徳生、原田研

介、金子健二

平成20年10月20日～21

日 

「産総研オープンラボ」 高機能3次元視覚システム 河井良浩、丸

山健一、吉見

隆、中川雅史

、松下俊夫、

富田文明他 

〃 〃 把持動作計画 辻徳生、原田研

介、金子健二

平成20年10月20日～

21日  

産総研オープンハウス

2008 

RTミドルウエア  

 

東芝情報シ

ステム  
平成20年11月26日～28
日 

国 際 次 世 代 ロ ボ ッ ト フ ェ ア
ICRT JAPAN2008 

ジェスチャインタラクションロボット 首都大学東京
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平成21年3月12日〜13日 大阪・北ヤード ナレッジキャピ

タルトライアル2009 
Discover Knowledge Capital Performance 東京大学 

平成21年5月13日～15日 第12回組込システム開発技術

展(ESEC2009) 
組み込みソフトウェア 東芝，首都大

学東京 

 
プレス広報・新聞・雑誌への掲載 

種別 内容 件数 

新聞・雑誌等へ

の掲載 

日刊工業新聞(日本) 平成 21 年 8 月予定 知能化ロボットの研

究 ＩＤＥＣ 

新聞紙面(日本) 平成 21 年 8 月予定  ティーチングペンダン

ト ＩＤＥＣ 

日経産業 08/09/26，日刊工業 08/09/26 他 三菱電機 

日経 09/07/16, 日経産業 09/07/16 他 三菱電機 

東芝 64 

タイアップみつびし No.104 他 
三菱電機ニュースリリース 開発 No.0812 
三菱電機ニュースリリース 開発 No.0911 
三菱電機企業サイト，研究開発 注目の研究・技術，自律

型セル生産ロボットシステム 

テレビ放映 

三菱電機・京都大学産学連携：朝日放送 08/09/25， 
三菱電機・京都大学産学連携：テレビ大阪 08/09/25 他 
三菱電機・京都大学自律型セル生産ロボット：ＮＨＫ全国

ニュース 09/07/15,ＮＨＫニューステラス関西 09/07/15,京都

テレビ 09/07/16 他 

9 

 

(4) 移動知能モジュールの開発 

 

1．論文（査読付き） 

発 表 年 月

日 

発表媒体 発表タイトル 発表者 

H20.9.15 日 本 ロ ボ ッ ト 学 会

誌 Vol.26, No.6 

ヘッドマウントステレオビジョンを

用いたカメラ姿勢と環境モデルの同

時推定手法 

矢 口 裕

明 

H21.5.20 J o u r n a l  o f  R o b o

t i c s  a n d  M e c h a t

r o n i c s ,  V o l . 2 1 ,

 No.3 

View-Based Localization Using

 Head-Mounted Multi Sensors I

nformation 

矢 口 裕

明 

H21 年 

10 月 予

定 

日本ロボット 

学会誌 

(査読付) 

公開未 公開未

H21. 12 計測自動制御学会論

文集, 第45巻12号掲

載予定 

Linux標準機能を利用したRTミド

ルウェア周期実行機能のリアル

タイム化 

清水，戸

田，林原

，大和，

古田 

H21/ 

（ 採 録 決

定） 

日本ロボット学会雑

誌,Vol.27,No.8,2009.

(査読有) 

ロボット地理空間情報システム

R-GIS 

木 室 義

彦，荒屋

亮，有田

大作，家

永貴史，



添付資料 1-14  

村 上 剛

司，楊智

梅 

H21 年見込 計測自動制御学会誌 予測時刻間の障害物回避を考慮した

モデル予測制御に基づく軌道計画法 

根和幸 

    

2．海外研究発表 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

H20年3月8-9日 Proc. of IEEE S

ymp. on 3D User

 Interfaces 200

8 

Image-Based 3D Display with Motio

n Parallax using Face Tracing(査

読有) 

T. Suenaga, Y

. Tamai, Y. K

urita, Y. Mat

sumoto, T. Og

asawara 

H20年  

4月22日 

1st 

German-Japanese 

Summit on Mobile 

Robots & 

Autonomous 

Systems  

Building Cleaning Robot System 

(Development of Robot and  

 Commodification of Fuji Heavy    

 Industries)  

青山元 

H20 年  

5 月 2 日 

2008 年台北国

際  

ロボットフォ

ーラム 

Building Cleaning Robot System 

(Development of Robot and  

 Commodification of Fuji Heavy   

 Industries)  

青山元 

H20年5月 International 

Workshop on 

Recent Advances 

in  

Transport 

Development of "Centre- 

less" Probe Vehicle 

Information System 

R.Horiguchi

, et al. 

H20.7.24 The 10th Intern

ational Confere

nce on Intellig

ent Autonomous 

Systems (I A S -

10) (査読付き) 

Simultaneous Learning and Recalli

ng System for Wholebody Motion of

 a Humanoid with Soft Sensor Fles

h 

吉海智晃 

H20 年 8 月 SICE2008 

(査読付き) 

Development of an autonomous 

inverted pendulum mobile robot for 

outdoor environment 

五十嵐広希 

H20 年 8 月 SICE2008 

(査読付き) 

Touch-pen interface with local 

environment map for mobile robot 

navigation 

佐藤徳孝 

H20.8.22 IEEE Internatio

nal Conference 

on Multisensor 

Fusion and Inte

Development of Whole Body Multi

sensory Soft Flesh with Vibrotact

ile and Deep Pressure Sense for H

umanoid Close Interaction 

吉海智晃 
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gration (MFI200

8) (査読付き) 

H20 年  

10 月 21 日 

Japanese-Ger

man Workshop 

Service Robot 

Technologies 

and 

Applications  

Commodification of SUBARU 

Cleaning Robots  
関淳也 

H20 年 10 月 SSRR2008 Map-based Navigation Interface for 

Multiple Rescue Robots 

佐藤徳孝 

H21年 2月 10

日 

Proc. of The 

4th  

International 

Conference 

on Autonomous 

Robots and 

Agents 

Recognition of Lawn Information 

for Mowing Robots 

Kensuke 

Tsubota,Keiji 

Suzuki, et al.

H21.5.12 ICRA2009 Wor

k s h o p  o n  P e

rson Detecti

n  a n d  T r a c k

ing(査読付き) 

Robust Stereo-Based Person Det

ection and Tracking for a Pers

on Following Robot 

三浦純 

H21.5.21 2 0 0 9  I A P R  C

o n f .  o n  M a c

h i n e  V i s i o n

 a n d  A p p l i c

a t io n s(査読付

き) 

Multi-Person Tracking for a Mo

bile Robot using Stereo 

佐竹純二 

H21.6.30 Quality of Life

 Technology (Q

oLT2009) (査

読付き) 

Solid Model Construction in Daily

-Life Environment using Head-Moun

ted 3D Multi Sensor 

矢口裕明 

H21. 8 Proc. ICROS-S

ICE Internati

onal Joint Co

nference 2009

 （ICCAS-SICE

 2009），2A08-1

(査読付き) 

A Collaboration Technique of R

T-middleware with the Existing

 Simulator 

藤田，水川，安

藤 

H21 年 9 月 SYROCO2009 

(査読付き) 

Trajectory Generation based on 

Model Predictive Control with 

Obstacle Avoidance between 

Prediction Time Steps 

根和幸 

H21.9.30-10. 1 8 t h  I E E E  I Development of Soft Sensor Ext 吉海智晃 
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1予定 nternational

 S y m p o s i u m  

o n  R o b o t  a n

d  H u m a n  I n t

eractive Com

m u n i c a t i o n (

査読付き) 

erior Embedded with Multi-axis

 Deformable Tactile Sensor Sys

tem 

H21.10.11-15 

予定 

IR O S - 2 0 0 9 (査

読付き) 

Observation Planning for Efficien

t Environment Information Summari

zation 

Jun Miura 

H21.10.11-15

予定 

IROS2009(査読

付き) 

Design and Development of a Hu

manoid with Soft 3D-Deformable

 Sensor Flesh and Automatic Re

coverable Mechanical Overload 

Protection Mechanism 

吉海智晃 

H21.10.11-15

予定 

IROS2009(査読

付き) 

Head-Mounted 3D Multi Sensor Syst

em for Modeling in Daily-Life Env

ironment 

矢口裕明 

 

3．国内研究発表  

発表年月

日 

発表媒体 発表タイトル 発表者

H20 年 1 月 10

日 

つくばチャレンジシン

ポジウム 2008(品川) 

 

屋外自律移動ロボット用 RTC の開発

と RWRC での実証実験 

根和幸 

H20 年 1 月 10

日 

つくばチャレンジシン

ポジウム 2008(品川) 

 

安全な長距離自律移動を目的とした

能動的センシングシステム 

竹内栄二朗

H20 年 1 月 10

日 

つくばチャレンジシン

ポジウム 2008(品川) 

 

つくばチャレンジ 2008 の安全につい

て 

五十嵐広希

H20年3月14-15

日 

日本機械学会 関東支

部 第14回総会講演会

マニピュレータが協調作業を行うた

めの RT ミドルウェアによるシステム

の構成論 

佐藤和輝，

相山康道 

H20 年 3 月
16-17 日 

 

第13回ロボティクスシ

ンポジア 

安全性を考慮した動的環境下におけ

るリアルタイム軌道生成（オンライン

簡易ボロノイ境界抽出によるStRRTの

改良）(査読有) 

坂原洋人，

升谷保博，

宮崎文夫 

H20.6.6 日本機械学会ロボティ

クス・メカトロニクス

講演会2008におけるポ

スター発表 

移動知能用RTミドルウェアの研究

開発 

○ 松 本 哲

也 

小 田 桐 康

暁 

渡邉勇介
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中本啓之

長瀬雅之

H20.6.5 ロ ボ テ ィ ク ス メ カ

ト ロ ニ ク ス 講 演 会

2008 

EusLispとRTミドルウェアを用い

たプロトタイピングの容易なネッ

トワーク分散型感覚行動統合シス

テムの実現 

吉海智晃

H20年6月5-7日 日本機械学会 ロボテ

ィクス・メカトロニク

ス講演会2008講演論文

集(ROBOMEC2008) 

3次元形状情報と色情報に基づく全天

空3次元スキャナの開発 

根 本 善 太

郎，竹村裕，

溝口博 

H20年6月5-7日 日本機械学会 ロボテ

ィクス・メカトロニク

ス講演会2008講演論文

集(ROBOMEC2008) 

マニピュレータが協調作業を行う

ための RT ミドルウェアによるシステ

ムの構成論 - インパクト・マニピュ

レーションを用いたデスクトップ組

立てシステムの構築 - 

佐藤和輝，

富田信悟，

相山康道 

H20．6 日本機械学会ロボテ

ィクス・メカトロニ

クス部門講演会，RO

BOMEC'08講演論文集

，1P1-E03 

屋外自律移動ロボットの機能要素

コンポーネントの開発 

水川 真ほ

か 

H20．6 日本機械学会ロボティ

クス・メカトロニクス

部門講演会，ROBOMEC'

08講演論文集，1P1-E0

6 

RTコンポーネントのプラグアンドプ

レイシステムの開発 

水川 真ほ

か 

H20．6 日本機械学会ロボティ

クス・メカトロニクス

部門講演会，ROBOMEC'

08講演論文集，1P1-E1

1 

CANopenを用いた分散制御ロボット用

RTMiddlewareの開発 

水川 真ほ

か 

H20．6 日本機械学会ロボティ

クス・メカトロニクス

部門講演会，ROBOMEC'

08講演論文集，1P1-E1

9 

DFIT方式の提案とRTコンポーネント

化 

水川 真ほ

か 

H20．6 日本機械学会ロボテ

ィクス・メカトロニ

クス部門講演会，RO

BOMEC'08講演論文集

，1P1-E20 

物理エージェントロボット搭載バ

ッテリのマネジメントに関する研

究 バッテリ容量計測監視システ

ムの検討 

水川 真ほ

か 

H20．6 日本機械学会ロボ
ティクス・メカト
ロニクス部門講演
会，ROBOMEC'08 講

分散制御系を持つロボットにおける

電力監視システムの構築 

水川 真ほ

か 
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演論文集，1P1-E21 

H20．6 日本機械学会ロボテ

ィクス・メカトロニ

クス部門講演会，RO

BOMEC'08講演論文集

，2P2-C03 

つくばチャレンジ －実世界で働

くロボットを目指して－ ２００

７年度の記録と２００８年度の計

画 

水川 真ほ

か 

H20．6 日本機械学会ロボテ

ィクス・メカトロニ

クス部門講演会，RO

BOMEC'08講演論文集

，2P2-C20 

歩道における自律移動ロボットの

移動に関する研究 

水川 真ほ

か 

H20．6 日本機械学会ロボテ

ィクス・メカトロニ

クス部門講演会，RO

BOMEC'08講演論文集

，2P2-D21 

GPSを用いた屋外ロボット用自律

走行システムの開発 

水川 真ほ

か 

H20年7月29-31

日 

第11回画像の認識・理

解シンポジウム(MIRU2

008) 

階層物体モデルを用いた特定部位の

検出 

高橋英泰，

前泰志，田

窪朋仁，新

井健生 

H20 年 7 月

29-31 

日 

第11回画像の認識・理

解シンポジウム(MIRU2

008) 

ステレオ視差パターンの統計学習に

基づく移動ロボット視覚(査読有) 

北川景介，

福井和広 

H20.8 Proc. SICE Annual

 Conference 2008(S

ICE2008),3B21-2 

Design of Plug and Play Syste

m for RT-Component 

TANAKA, M

izukawa, 

Ando 

H20年9月9日 第26回日本ロボット学

会学術講演会 

次世代ロボット知能化技術開発プ

ロジェクト 

油 田  信

一 

H20/9/11 第 26 回日本ロボット

学会学術講演会(査読

無) 

ロボット地理空間情報システム

R-GIS 

木室義彦 

H20年9月9-11

日 
第26回日本ロボット学

会学術講演会(RSJ2008

) 

移動ベクトルによる屋外ビューシー

ケンスナビゲーション 

山 城 容 一

朗，怡土順

一，竹村憲

太郎，松本

吉央，高松

淳，小笠原

司 

H20年9月9-11

日 
第26回日本ロボット学

会学術講演会(RSJ2008

) 

階層物体モデルを用いた特定部位の

空間探索 

高橋英泰，

前泰志，大

原賢一，田

窪朋仁， 新

井健生 

H20 年  

9 月 9 日 

第 26 回 

日本ロボット学会 

次世代ロボット知能化技術開発 

プロジェクト－移動知能 

青山元、

石川和良 
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 学術講演会 （サービス産業分野）の開発 

－オフィスビル移動ロボットの知

能化 

石 村 左

緒里、関淳

也 

和 田 迫

鉄矢、薩見

雄一  

足 立 佳

儀  

H20 年  

9 月 9 日 

第 26 回 

日本ロボット学会 

 学術講演会 

製薬会社向画像による天井 

ライントレース走行法の開発  

石 川 和

良、青山元

関淳也、

石村左緒里

和 田 迫

鉄矢、薩見

雄一 

雫貞雄、

伊沢祥一 

H20 年  

9 月 11 日 

第 26 回 

日本ロボット学会

学術講演会 

FOMA と SS 無線を併用した清掃ロ

ボットのエレベータ連動システムの

開発  

青山元、

石川和良 

石 村 左

緒里、足立

佳儀関淳也

H20年9月10日 第 26回 日本 ロ ボ ッ

ト学会学術講演会

(神戸大学 ) 

「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用RTCの開発」第1報：プロジェクト

の概要と開発するモジュール 

五十嵐広希

 

H20年9月10日 「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用RTCの開発」第2報：障害物回避モ

ジュール群 

竹内栄二朗

 

H20年9月10日 「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用RTCの開発」第3報：地図上ナビゲ

ーションインターフェイスモジュー

ル 

佐藤徳孝 

 

H20年9月10日 「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用RTCの開発」第4報：編隊制御モジ

ュール群 

根和幸 

 

H20年9月10日 「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用RTCの開発」第5報：RTK-GPSを用

いた仮想軌道走行のためのRTC 

前田弘文 

 

H20.9 第26回日本ロボット

学会学術講演会(RSJ

2008)講演論文集，1

F3-04  

CANopenを用いた分散制御ロボッ

ト用RTMiddlewareの研究開発 

三浦, 田

中,安藤, 

水川 

H20.9 第26回日本ロボット

学会学術講演会(RSJ

2008)講演論文集，1

分散制御系を持つロボットにおけ

る電力監視システムに関する研究 

田淵, 小

川,水川, 

安藤 
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F3-05 

H20.9 第26回日本ロボット

学会学術講演会(RSJ

2008講演論文集)，1

F3-06 

組込RTMiddlewareにおけるプラグ

アンドプレイシステム 

田中, 三

浦,水川, 

安藤 

H20.9 第26回日本ロボット

学会学術講演会(RSJ

2008)講演論文集，1

F3-04 

CANopenを用いた分散制御ロボッ

ト用RTMiddlewareの研究開発 

三浦, 田

中, 水川,

 安藤 

H20.9 第26回日本ロボット

学会学術講演会(RSJ

2008)講演論文集，1

F3-05 

分散制御系を持つロボットにおけ

る電力監視システムに関する研究 

田淵, 小

川,水川, 

安藤 

H20.9 第26回日本ロボット

学会学術講演会(RSJ

2008講演論文集)，1

F3-06 

組込RTMiddlewareにおけるプラグ

アンドプレイシステム 

田中, 三

浦,水川, 

安藤 

H20年10月 自動車研究 高速移動知能（センタレスプロー

ブ）の開発 

和田光示

H20 年 12 月 5

日 
第9回計測自動制御学

会（SICE）システムイ

ンテグレーション部門

講演会 

富士ソフト・筑波大学ジョイントチー

ムによるつくばチャレンジへの取り

組み 

石 田  卓

也 

H20.12.5 第9回計測自動制御

学会システムインテ

グレーション部門講

演会における口頭発

表 

移動知能用RTミドルウェアによる

RTC遠隔監視 

○ 小 田 桐

康暁 

西之原寛

中本啓之

長瀬雅之

H20年12月5-7

日 
第9回計測自動制御学

会（SICE）システムイ

ンテグレーション部門

講演会(SI2008) 

屋内外実環境における移動ロボット

の為の対人追従モジュールの開発 

 

根 本 善 太

郎，三ツ橋

晋洋，竹村

裕，溝口博

H20年12月5-7

日 
第9回計測自動制御学

会（SICE）システムイ

ンテグレーション部門

講演会(SI2008) 

SimuLike: コンポーネントのデータ

接続性向上のためのアダプタツール

群の開発 

 

渡部努，相

山康道 

H 2 0年 1 2月 6

日 

第9回 計測自動制御学

会 システムインテグ

レーション部門講演会

(岐阜) 

 

「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用RTCの開発」第7報：RWRCにおける

屋外自律ナビゲーションシステムの

開発 

根和幸 

 

H20 年 12 月 6 第9回 計測自動制御学 「自律と操縦に対応した移動ロボッ 竹内栄二朗
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日 会 システムインテグ

レーション部門講演会

(岐阜) 

 

ト用RTCの開発」第8報：安全な長距離

自律移動を目的とした能動的センシ

ングシステム 

 

H 2 0年 1 2月 6

日 

第9回 計測自動制御学

会 システムインテグ

レーション部門講演会

(岐阜) 

 

屋外自律型サービスロボットのリス

クアセスメント 

五十嵐広希

 

H 2 0年 1 2月 6

日 

第9回 計測自動制御学

会 システムインテグ

レーション部門講演会

(岐阜) 

 

パーソナルモビリティロボットにお

けるユーザーのリスク理解に関する

実験的評価 

本嶋宗泰 

 

H20.12 第９回 （社）計測自

動制御学会システム

インテグレーション

部門講演会(SI2008)

講演論文集, 1L3-1 

自律移動ロボットにおけるDFITコ

ンポーネント 

鷹栖,水川

, 安藤 

H20.12 第９回 （社）計測自

動制御学会システム

インテグレーション

部門講演会(SI2008)

講演論文集2I3-1 

路面画像によるデッドレコニング

を用いた屋外用自律移動ロボット

の開発 

酒井, 鷹

栖, 高橋

, 藤田,水

川, 安藤

H20.12 第９回 （社）計測自

動制御学会システム

インテグレーション

部門講演会(SI2008)

講演論文集, 2L2-1 

RTミドルウェアにおけるシミュレ

ータ併用手法の提案 

藤田, 水

川, 安藤

H20.12 第９回 （社）計測自

動制御学会システム

インテグレーション

部門講演会(SI2008)

講演論文集, 2L2-2 

RTコンポーネントのプラグアンド

プレイ化に関する研究,RTC-CANop

enのためのシステム設計ツール 

田中, 三

浦, 水川

, 安藤 

H20.12 第９回 （社）計測自

動制御学会システム

インテグレーション

部門講演会(SI2008)

講演論文集, 2L2-5 

CANopenを用いた実用的な分散制

御ロボット用RTMiddlewareの研究

開発 

三浦, 田

中, 安藤

, 水川 

H20.12 第９回 （社）計測自

動制御学会システム

インテグレーション

DFITのロバスト性向上手法の提案 鷹栖, 水

川, 安藤
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部門講演会(SI2008)

講演論文集, 2L3-2 

H20.12 第９回 （社）計測自

動制御学会システム

インテグレーション

部門講演会(SI2008)

講演論文集, 2L3-3 

分散制御系を持つロボットにおけ

る電力監視システムに関する研究

,知能化バッテリの開発 

田淵, 小

川,水川,

 安藤 

H20.12 第９回 （社）計測自

動制御学会システム

インテグレーション

部門講演会(SI2008)

講演論文集, 2L3-4 

物理エージェントロボット搭載バ

ッテリのマネジメントに関する研

究,個体差を考慮した残存容量の

算出 

計盛, 小

川, 水川,

 安藤 

H20.12 第９回 （社）計測自

動制御学会システム

インテグレーション

部門講演会(SI2008)

講演論文集, 2L2-4 

Linux標準機能を利用したRTミド

ルウェア周期実行機能のリアルタ

イム化 

清水，林原

，大和，戸

田，古田

H21年1月10日 つくばチャレンジシン

ポジウム 

つくばチャレンジ２００８ 

富士ソフト・筑波大学ジョイント

チーム 

岡 村  公

望、他 

H21 年 1 月 12

日 
電子情報通信学会 研

究会 PRMU 

ステレオパターンの統計学習に基づ

く移動ロボット視覚 

 

北川景介，

福井和広 

H21年 3月 6日 日本機械学会関東支部

 第48回学生員卒業研

究発表講演会 

ロボット視覚プログラムを変更不要

で実環境に適用可能とする視覚的再

現性のある仮想環境の構築 

羽根 青玄, 

竹村 裕, 

溝口 博 

H21.3.16 第14回ロボティクス・

シンポジア(査読有) 

深部多軸変形感覚のための埋込型柔

軟触覚センサシステムの開発と柔軟

肉質外装への実装 

門 脇 明 日

香 

H21 年 3 月

16-17 日 
第14回ロボティクスシ

ンポジア 

屋内外環境のためのビューシーケン

スナビゲーションの拡張(査読有) 

山 城 容 一

朗，怡土順

一，竹村憲

太郎，松本

吉央，高松

淳，小笠原

司 

H 2 1年 3月 1 7

日 

第 14 回 ロボティクス

シンポジア(登別) (査

読有) 

「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用RTCの開発」第6報：グリッドマッ

プに基づく広域エリア内のハザード

回避走行 

前田弘文 

 

H21年5月26

日 

日本機械学会 ロボ

ティクス・メカトロ

ニクス講演会2009 

自律移動ロボットのための実用ソ

フトウェア開発について（つくば

チャレンジでの有効性検証） 

石 田  卓

也、他 
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H21.5.25 ロ ボ テ ィ ク ス メ カ

ト ロ ニ ク ス 講 演 会

０９  

人物追従ロボット実現のためのオ

ンライン経路計画 

石川裕基

H21.5.26 ロ ボ テ ィ ク ス メ カ

ト ロ ニ ク ス 講 演 会

０９  

RTミドルウェアを用いた人物追従

ロボットの開発 

増沢広朗

H21.5.26 ロ ボ テ ィ ク ス メ カ

ト ロ ニ ク ス 講 演 会

０９  

局所地図の時系列統合による大域

地図の生成 

北島健太

H21.5.26 ロ ボ テ ィ ク ス メ カ

ト ロ ニ ク ス 講 演 会

０９  

移動ロボットによる環境情報要約

のための効率的な行動計画生成 

増沢広朗

H21.5.26 ロ ボ テ ィ ク ス メ カ

ト ロ ニ ク ス 講 演 会

2009 

柔軟センサ肉質外装と自動復帰可能

な関節過負荷保護機構を備えたヒュ

ーマノイドの設計と開発 

吉海智晃

H21.5.26 ロ ボ テ ィ ク ス メ カ

ト ロ ニ ク ス 講 演 会

2009 

局所相関演算を用いたカメラ揺動

推定に基づくロボット動作時の画

像安定化補償の実現 

後藤健文

H21.5.26 ロ ボ テ ィ ク ス メ カ

ト ロ ニ ク ス 講 演 会

2009 

埋込型柔軟触覚センサ外装を備え

たヒューマノイドの深部多軸変形

感覚を利用した密着動作生成 

吉海智晃

H21/5/26 ロボティクス・メカト

ロニクス講演会 2009 

(ROBOMEC2009) (査読

無) 

ロボット地理空間情報システム

R-GIS 

-OpenHRP と連携する R-GIS 移動ロボ

ットの機能- 

荒屋亮 

H21 年 5 月

24-26 日 
日本機械学会ロボティ

クス・メカトロニクス

講演会2009(ROBOMEC20

09) 

ロバストな物体姿勢推定コンポーネ

ントの開発 

高橋英泰, 

崔宰溢，前

泰志, 大原

賢一, 田窪

朋仁, 新井

健生 

H21 年 5 月

24-26 日 
日本機械学会ロボティ

クス・メカトロニクス

講演会2009(ROBOMEC20

09) 

マルチスレッドに対応した動作計画

コンポーネント 

近藤豊, 怡

土順一, 竹

村憲太郎, 

高松淳, 小

笠原司 

H21 年 5 月

24-26 日 
日本機械学会ロボティ

クス・メカトロニクス

講演会2009(ROBOMEC20

09) 

照明変化に頑健な天井ビューシーケ

ンスナビゲーション 

松永典之, 

山 城 容 一

郎, 荒木天

外, 怡土順

一, 竹村憲

太郎, 松本

吉央, 高松

淳, 小笠原

司 

H21 年 5 月 日本機械学会ロボティ RTコンポーネント間の柔軟なデータ 末永剛, 竹
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24-26 日 クス・メカトロニクス

講演会2009(ROBOMEC20

09) 

通信支援ツール 村憲太郎, 

高松淳, 小

笠原司 

H21 年 5 月

24-26 日 
日本機械学会ロボティ

クス・メカトロニクス

講演会2009(ROBOMEC20

09) 

開発した視覚プログラムが実環境で

も有効なロボット視覚シミュレーシ

ョン 

羽根青玄, 

根 本 善 太

郎 , 竹 村

裕, 溝口博

H21 年 5 月

24-26 日 
日本機械学会ロボティ

クス・メカトロニクス

講演会2009(ROBOMEC20

09) 

RTミドルウェアを用いた屋内外実環

境における対人追従モジュール 

 

藤原 交亜

起 , 根 本

善太郎, 竹

村 裕, 溝

口 博 

H21 年 5 月

24-26 日 
日本機械学会 ロボテ

ィクス・メカトロニク

ス講演会2009(ROBOMEC

2009) 

RTミドルウェアを用いた汎用的なマ

ニピュレータシステムの構成の検討 

渡部努，相

山康道 

H21 年  

5 月 25 日 

ロボティクス・ 

メカトロニクス 

講演会 2009 

無線を用いた自律型清掃ロボット

のエレベータ乗降システム 

青山元、

足立佳儀、

石 川 和

良、石村左

緒里 

和 田 迫

鉄矢 

薩 見 雄

一、関淳也

H21 年  

5 月 26 日 

ロボティクス・ 

メカトロニクス 

講演会 2009 

次世代ロボット知能化技術開発プ

ロジェクト－移動知能（サービス産業

分野）の開発－オフィスビル移動ロボ

ットの知能化の開発状況 

青山元、

関淳也 

石 川 和

良、石村左

緒里 

和 田 迫

鉄矢、薩見

雄一  

H21 年  

5 月 26 日 

ロボティクス・ 

メカトロニクス 

講演会 2009 

オフィスビル清掃ロボットの走行

制御法の開発  

青山元、

石川和良 

足立佳儀、

石村左緒里

関淳也、和

田迫鉄矢 

薩 見 雄

一  

H21 年 5 月 25

日 

日本機械学会ロボティ

クス・メカトロニクス

講演会 2009 

(福岡) 

 

移動ロボットによる障害物検出のた

めの 3次元観測計画 

竹内栄二朗

H21 年 5 月 25

日 

自由空間観測モデルによる未知物体

にロバストな自己位置推定手法 

竹内栄二朗

H21．5 日本機械学会ロボテ

ィクス・メカトロニ

CANopenを用いた分散制御ロボッ

ト用組込RTミドルウェア RTC-CAN

三浦，田中，

安藤，水川
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クス講演会'09講演

論文集，2A1-D04 

openの開発 

H21．5 日本機械学会ロボテ

ィクス・メカトロニ

クス講演会'09講演

論文集，2A2-B14 

組込RTミドルウェアにおけるプラ

グアンドプレイシステムの開発 

田中，三浦，

水川，安藤

H21．5 日本機械学会ロボテ

ィクス・メカトロニ

クス講演会'09講演

論文集，2A2-C03 

RTC-CANopenのロボット用知能化

バッテリへの適用に関する研究 

田淵，水川，

安藤 

H21．5 日本機械学会ロボテ

ィクス・メカトロニ

クス講演会'09講演

論文集，2A2-D04 

RTミドルウェアにおける既存シミ

ュレータ使用手法の検証 

藤田，水川，

安藤 

H21 年 6 月 12

日 
画像センシングシンポ

ジウム(SSII2009) 

多視点動画像を用いた異常動作検出 児玉吉晃，

福井和広 

H21 年 6 月 13

日 
画像センシングシンポ

ジウム(SSII2009) 

頭部モデルを考慮したパーティクル

フィルタによる瞳追跡" 

大谷悠祐，

福井和広 

H21年9月15

日～17日発

表見込み 

第27回日本ロボット学

会学術講演会 

移動ロボット用基本知能のモジュー

ル化 

～開発モジュールの紹介と RTC 化へ

の取組み～ 

岡 村  公

望 

H21年9月15

日～17日発

表見込み 

第27回日本ロボット学

会学術講演会 

再利用性を考慮した移動ロボット用

ソフトウェアモジュールの開発 

 －目的地までの指定経路走行に適し

た障害物回避手法－ 

 

石 田  卓

也 

H21年9月15

日～17日発

表見込み 

第27回日本ロボット学

会学術講演会 

再利用性を考慮した移動ロボット用

ソフトウェアモジュールの開発 

 －大域的自己位置推定機能の実現－ 

山 田  大

地 

H21.9.15-17 

予定 

第 2７ 回 日 本 ロ ボ

ッ ト 学 会 学 術 講 演

会  

Linux 搭載共通基盤画像認識モジ

ュールと 画像認識用RTC の開発 

中尾学 

沢崎直之

H21.9.15-17 

予定 

第 2７ 回 日 本 ロ ボ

ッ ト 学 会 学 術 講 演

会  

ビジュアルランドマーク地図とレ

イアウト地図を併用した移動ロボ

ットの自律走行 

陳彬 

沢崎直之 

H21.9.15-17 

予定 

第 27回 日本 ロ ボ ッ

ト学会学術講演会

情報環境要約のための視覚認識プ

ランニング（仮） 

増沢広朗

H21.9.15-17 

予定 

第 27回 日本 ロ ボ ッ

ト学会学術講演会

動的環境下での移動ロボット経路

計画RTCの開発（仮） 

石川裕基

H21.9.15-17 

予定 

第 27回 日本 ロ ボ ッ

ト学会学術講演会

ステレオ視による人物発見RTCの

開発（仮） 

佐竹純二
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H21.9予定 第27回日本ロボット

学会学術講演会にお

ける口頭発表 

ポートを利用したデータ共有機能

の開発（仮） 

○ 鈴 木 大

資 

小 田 桐 康

暁 

西之原寛

中本啓之

長瀬雅之

H21.9.15-17

予定 

第 27回 日本 ロ ボ ッ

ト学会学術講演会

次世代知能化視覚モジュールによ

る動的視覚機能を備えたヒューマ

ノイドロボットにおける移動知能

の開発 

吉海智晃

H21.9.15-17

予定 

第 27回 日本 ロ ボ ッ

ト学会学術講演会

実時間３次元フロー計算による等

身大ヒューマノイド歩行時の揺動

評価とそれに基づく自己運動推定

RTコンポーネント設計 

後藤健文

H21.9.15-17

予定 

第 27回 日本 ロ ボ ッ

ト学会学術講演会

次世代知能化視覚モジュールを搭載

した 5眼ヒューマノイドヘッドの開

発と 5眼連携による注視制御の実現 

植木竜佑

H21/9/15-17

（予定） 

第 27 回日本ロボット

学会学術講演会(査読

無) 

ロボット地理空間情報システム

R-GIS 

-車いすロボットを対象とした座標変

換サービスと情報管理- 

有田大作 

H21 年  

9 月予定 

第 27 回 

日本ロボット学会

学術講演会 

次世代ロボット知能化技術開発プ

ロジェクト－移動知能（サービス産業

分野）の開発－オフィスビル移動ロボ

ットの知能化  

青山元、

石川和良、

足 立 佳

儀、関淳也、

石 村 左

緒里、薩見

雄一  

H21 年  

9 月予定 

第 27 回 

日本ロボット学会

学術講演会 

次世代ロボット知能化技術開発プ

ロジェクト－RTM 化におけるプログ

ラム開発効率と品質の向上－ 

青山元、

石川和良、

足 立 佳

儀、関淳也、

石 村 左

緒里、薩見

雄一  

H21年9月   第27回日本ロボッ

ト学会学術講演会 

 

小型芝刈りロボット群における多

重群行動戦略の効果推定 

鈴木恵二

H21 年 9 月 15

日 

第 27 回日本ロボット

学会学術講演会 

(横浜国立大学) 

 

「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用 RTC の開発」第 9報 

Segway-RMP200 におけるデッドレコ

ニングの精度向上 

前田弘文 

H21 年 9 月 15

日 

「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用 RTC の開発」第 10 報 速度制約領

域を考慮した自律移動ロボットの行

動計画 

後藤清宏 
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H21 年 9 月 15

日 

「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用 RTC の開発」第 11 報 自由空間観

測モデルによる未知物体にロバスト

な自己位置推定 RTC 

竹内栄二朗

H21 年 9 月 15

日 

「自律と操縦に対応した移動ロボッ

ト用 RTC の開発」第 12 報 ロボット操

縦用 iPhone 通信モジュールの開発 

佐藤徳孝 

H21. 9 第27回日本ロボット

学会学術講演会(RSJ

2009)講演論文集 

CANopenを用いたNon-OS組込RTC 

～RTC-CANopenの開発～ 

田中，水川

，安藤 

H21. 9 第27回日本ロボット

学会学術講演会(RSJ

2009)講演論文集  

既存シミュレータを用いたRTコン

ポーネントのシミュレーション 

藤田，安藤

，水川 

H21. 9 第27回日本ロボット

学会学術講演会(RSJ

2009)講演論文集 

移動ロボット用RTコンポーネント

の共通インターフェース 

－次世代ロボット知能化技術開発

プロジェクトにおける移動1サブW

G活動報告－ 

清水, 喜

多,齋藤, 

竹内,中島

, 武川,林

原, 大和,

戸田, 古

田,水川 

H21/10/15-16

（予定） 

地理情報システム学会

第 18 回研究発表大会

(査読無) 

GIS と連携する移動ロボット知能モ

ジュールの開発 

荒屋亮 

H21.12予定 第10回計測自動制御

学会システムインテ

グレーション部門講

演会における口頭発

表 

移動知能用RTミドルウェアによる

システム管理（仮） 

○ 小 田 桐

康暁 

鈴木大資

西之原寛

中本啓之

長瀬雅之

 

 

4．プレス発表など 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2007/12/25 福岡市役所記

者クラブ 

「福岡市のベンチャー企業とＩＳＩＴに

よる共同提案で、経済産業省の次世代ロボ

ット技術開発研究プロジェクトを受託」 

 

2007/12/26 NHK，おはよう

日本(福岡) 

「ロボットに地図情報配信実用化へ」 
 

2007/12/26 西日本新聞 「ロボット向け GIS 開発へ」  

2007/12/26 日経新聞 「屋外ロボに地図配信」  

2007/12/30 読売新聞 「地図情報やりとり 行動拡大 ロボット

技術共同開発へ」 
 

H20/1/5 朝日新聞 「ロボットと共有システム 地図データ開

発へ」 
 

H20/1/12 毎日新聞 「ロボナビで安全移動：自走式車いすに危  
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険箇所を配信の開発始まる」 

H20/1/12 毎日新聞 オッショイ九州「ロボットナビの開発始ま

る 高齢者介護など幅広い分野で期待」 
 

H20 年 3 月 7

日 

日刊自動車新

聞 

クルマとロボット(エレベータ連動清掃ロ

ボット)  
 

H20年6月

1 日  

スバル技報

第 35 号  

(富士重工

業社内技報)  

マンション、ビル向け屋外型清掃ロボッ

トの開発  
 

H20年6月

9 日  
読売新聞  エレベータ連動清掃ロボットシステム   

H20年7月

2 日  

プレスリリ

ース  

ツムラ静岡工場 新型連結式搬送ロボ

ットシステム  
 

H20年7月

3 日  

日刊工業新

聞  

ツムラ静岡工場 新型連結式搬送ロボ

ットシステム  
 

H20年7月

3 日  

日刊自動車

新聞  

ツムラ静岡工場 新型連結式搬送ロボ

ットシステム  
 

H20年7月

3 日  

日経産業新

聞  

ツムラ静岡工場 新型連結式搬送ロボ

ットシステム  
 

H20年8月

1 日  

秀峰 

（富士重工

業社内報） 

2008 年 8 月

号  

新型連結式搬送ロボットシステム   

H20年8月

25 日  

日経産業新

聞  

ツムラ静岡工場 新型連結式搬送ロボ

ットシステム  
 

H20 年 10

月 5 日  

経済産業新

報  

ソフトウェアのモジュール化に取り組

む富士重工業  
 

H20 年 12

月 2 日  

プレスリリ

ース  

大阪住友ビルディング  

エレベータ連動清掃ロボットシステム  
 

H20 年 12

月 2 日  

ABC（朝日放

送）  

大阪住友ビルディング  

エレベータ連動清掃ロボットシステム  
 

H21年1月

1 日  

秀峰 

（富士重工

業社内報） 

2008 年 8 月

号  

大阪住友ビル 

エレベータ連動清掃ロボットシステム  
 

H21.1.12 朝 日 新 聞 朝

刊 

やわらかロボットへの試み 吉海智晃 

H21年3月

31 日 

(独)新エネ

ルギー・産業技

術総合開発機

構 

RT スピリッツ No.2「清掃ロボットシス

テムはこうしてビジネスになった」 
 

H21年6月

1 日  

スバル技報

第 36 号  

(富士重工

業社内技報)  

視覚によるライン・トレースと磁気タグ

による走行制御を用いた搬送ロボットの

開発  

 

H21年7月

7 日  
朝日新聞  職場支える「ロボ社員」   

H21年7月 WEDGE  日本が後進国に？ ロボット産業の飛  
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20 日 躍を阻む壁 

H21.7.24 プレス発表 次世代ロボット向け画像処理モジュー

ルの販売開始 
 

    

 

 

5．展示会など 

発 表 年 月

日 

発表媒体 発表タイトル  

H20/1/25 福岡市ロボッ

トビジネスセ

ミナー（講演） 

環境情報を共有するロボット GIS の研究

開発 

福岡ビジ

ネス創造

センター 

H20/6/18-20 地理空間情報

フ ォ ー ラ ム

'08 (パネル展

示) 

「R-GIS 研究開発プロジェクト アイラン

ドシティ(人工島)に R-GIS 基準点を設

置！！」 

パシフィ

コ横浜 

H20.9.04-9

.09 

Ars Electron

ica Campus 2

008: Hybrid 

Ego - The Un

iversity of 

Tokyo 

検証用小型ヒューマノイドにおける一

般公開実験 

吉海智晃

林摩梨花

袖山慶尚

門脇明日

香 

 H20 年 11 月

26～   

      

27 日 

展示会 第 22 回先行開発展示会 (富士重工業)   

H21 年 1 月

21 日  

デモンスト

レーション  

次世代ロボット知能化技術開発プロジ

ェクト 

中間成果発表会（先行発表デモおよび検

証デモ） 

 

H21.2.11 あ い ち ロ ボ

ッ ト 技 術 フ

ェスタ  

付き添いロボット（局所地図生成モジ

ュール，人発見・追跡モジュールの実

演とポスター展示） 

三浦純 

佐竹純二

  H21 年 5

月 12～  

      

17 日 

展示会 
2009 IEEE International Conference on 

Robotics and Automation  

 

H21/5/26 ROBOMEC2009 

テクニカルツ

アー 

R-GIS(ロボット GIS)システム FUKUOKAア

イランド

シティ 

H21/6/5 第 5 回 GIS コ

ミュニティフ

ォーラム (講

演) 

「ロボットと GIS が連携する R-GIS の取

組み紹介」(発表：荒屋亮） 

東京ミッ

ドタウン 

H21.8.22-2

8 

ロ ボ ワ ー ル

ド 200 9（ 浜

移動ロボットによる環境地図の自動生

成 

三浦純 

佐竹純二
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予定 松科学館）  

 H21 年 10 月

20～  

      

23 日 

展示会 2009 日本国際包装機械展 

 

 H21 年 11 月

25～  

      

28 日 

展示会 2009 国際ロボット展 

 

    

 

6．特許 

出願日 出願番号  名称  発明者 

H19 年  

8 月 27 日  

2007-21981

1  
エレベータ制御システム  青山元 

    

 

(5) コミュニケーション知能モジュールの開発 

学会発表、論文、展示会、プレス発表等 

【火の国シンポジウム 2008・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年3月6日 口頭 複数の音声認識器に基づく効果的な音声理解手法 嶋田和孝, 堀口怜美, 

遠藤 勉 

 

【第 14 回画像センシングシンポジウム(SSII08)・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年6月11日 口頭 高精度な顔認識とサングラス検出を用いた不審者

検出システム 

井尻善久,日向匡史, 

勞世竑,川出雅人 

2008年6月11日 口頭 高速な顔認証と顔属性推定を応用した顔検索シス

テム 

井尻善久,日向匡史, 

勞世竑,川出雅人 

   

【人工知能学会第 22 回全国大会・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年6月12日 口頭 対話型ロボットのための口領域動画像に基づく発

話推定 

元吉大介, 嶋田和孝, 

榎田修一, 江島俊朗, 

遠藤 勉 

 

【IEEE Computer Society Conference on Computer Vision and Pattern Recognition(CVPR2008)・査読付】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年6月24日 口頭 Re-weighting Linear Discrimination Analysis 

under Ranking Loss 

Y. Ma, Y. Ijiri,  

S. Lao, M. Kawade 

 

【画像の認識理解シンポジウム(MIRU2008)・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年7月30日 口頭 ロボットとの対話のための発話推定に関する事例

研究 

元吉大介, 嶋田和孝, 

榎田修一, 江島俊朗, 
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遠藤 勉 

 

【第 26 回日本ロボット学会学術講演会・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年9月10日 口頭 公共空間における情報提供を支援するコミュニケ

ーション知能モジュール群の開発 

下倉健一郎 他 

2008年9月10日 口頭 コミュニケーション知能モジュールにおける音

声対話機能のRTコンポーネント化と接続検証 

日浦亮太 他 

 

【NLP 若手の会 第 3回シンポジウム・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年9月23日 口頭 複数の音声認識器からのシンプルで高精度な認識

結果の選択手法 

嶋田和孝, 宇津巻彰 

 

【The 5th International conference on Ubiquitous Robots and Ambient intelligence (URAI2008)・査読付】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年11月21日 口頭 Human-Robot interaction using indicating 

behavior for service robot 

Eri Shimokawara, 

Shoichiro Sakurai, 

Toru Yamaguchi 

 

【Pacific Asia Conference on Language, Information and Computation (PACLIC22)・査読付】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年11月22日 口頭 An Effective Speech Understanding Method with 

a Multiple Speech Recognizer based on Output 

Selection using Edit Distance 

K. Shimada, 

S. Horiguchi,  

T. Endo 

 

【国際次世代ロボットフェア ICRT JAPAN2008・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年11月26日

～28日 

展示 ジェスチャインタラクションロボット 首都大学東京 

 

【計測自動制御学会システムインテグレーション部門講演会（岐阜）・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2008年12月7日 口頭 ジェスチャーと音声によるオブジェクトの位置情

報取得システムの開発 

岩澤正也,櫻井翔一朗,

山口亨,下川原英理 

 

【情報処理学会 第 71 回全国大会・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2009年3月12日 口頭 対話型ロボットのための口領域動画像と音情報に

基づく発話推定 

元吉大介, 嶋田和孝, 

榎田修一, 江島俊朗, 

遠藤 勉 

 

【IEEE ICRA2009 | International Conference on Robotics and Automation (ICRA2009)・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2009年5月12日 口頭 RT components for human-robot interaction: 

Look, listen and talk 

Carlos T. Ishi他 



添付資料 1-32  

2009年5月12日 口頭 Face Recognition and Its Application to Human 

Robot Interaction 

S. Lao 

 

【第 12 回組込システム開発技術展(ESEC2009)・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2009年5月13日

～15日 

展示 （研究開発成果に関する展示） 東芝，首都大学東京 

 

【日本機械学会ロボティクス・メカトロニクス講演会 2009（ROBOMEC2009）・査読無し】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2009年5月26日 口頭 道案内サービスのためのコミュニケーション

知能モジュール群の開発 

秋本高明 他 

2009年5月26日 口頭 画像により検出した顔動作と音声入力を併用

して発話区間を推定するコミュニケーション

知能モジュール 

日浦亮太 他 

2009年5月26日 口頭 パーソナルロボット向けコミュニケーション知能

モジュール群の開発 
○山下信行 船田純一

西沢俊広 直原考志 福

林雄一朗 安藤友人 岩

沢透 石寺永記、近藤玲

史（日本電気） 

 

【Pacific Association for Computational Linguistics (PACLING2009)・査読付】 

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2009年9月4日 

(発表予定) 

口頭 Speech Understanding in a Multiple Recognizer 

with an Anaphora Resolution Process 

K. Shimada, 

A. Uzumaki, 

M. Kitajima, 

T. Endo 

 

【第 27 回日本ロボット学会学術講演会（横浜国立大学）・査読無し】  

発表年月日 発表媒体 発表タイトル 発表者 

2009年9月 

(発表予定) 

口頭 商品説明のためのコミュニケーション知能モ

ジュール群の開発 

秋本高明 他 

2009年9月 

(発表予定) 

口頭 顔画像と音声入力を併用した発話区間推定コ

ミュニケーション知能モジュール群の開発 

伊藤順吾 他 

2009年9月 

(発表予定) 

口頭 24bitオーディオボードを使ったワイドレンジ音声

認識 

○荒川隆行 田中大

介 越仲孝文 

2009年9月 

(発表予定) 

口頭 音声合成 RTC と仕草合成の連携 ○近藤玲史 加藤正徳

山下信行 
2009年9月 

(発表予定) 

口頭 画像音声情報統合による話者認識機能の RT コンポ

ーネント化と機能検証 

○船田純一 山下信

行 

 

 

国内出願・国外出願 

番号 出願日 出願番号 名称 発明者 

1 2009年 2月26日 特 願
2009-044175 

アレイ型センサの校正システム、方

法及びプログラム 

山下信行 

2 2009 年 3 月 4 日 
特願2009-050127

移動体管理システム，移動体管理装

置および移動体管理プログラム 

塩見、宮下 

3 2009 年 3 月 4 日 
特願2009-050431

グループ行動推定装置およびサー

ビス提供システム 

塩見、神田、宮下 
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4 2009年 3月24日 
特願2009-071586

対物行動推定装置およびサービス

提供システム 

塩見、神田、宮下 

5 2009年 3月17日 
特願2009-064131

発話意図情報検出装置及びコンピ

ュータプログラム 

石井カルロス、石

黒、萩田 

6 2009年 4月26日 特願 2009-100246

 

音声配信システム、音声配信方法及

び音声配信プログラム 

岩沢透 

7 2009年 6月17日 特願 2009-143871 コミュニケーションロボット開発

支援装置 

神田、塩見、佐竹、

ディラン 

8 2009年 6月17日 特願 2009-143872 案内ロボット 塩見、神田、ディラ

ン、佐竹 

9 2009年 6月17日 特願 2009-102738 コミュニケーションロボット開発

支援装置 

神田、塩見、佐竹、

ディラン 

10 2009年 6月19日 特願 2009-146168 コミュニケーションロボット 神田、塩見、佐竹、

ディラン 
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