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技術研究組合 産業用ロボット次世代基礎技術研究機構（ROBOCIP）

革新的ロボット研究開発基盤構築事業

ロボット遠隔制御技術
遠隔制御の実用化に向けた共通技術基盤

狙い : ロボット活用による人手不足や製造業・サービス業の生産性向上に寄与
現状 : 現場での人手作業や自律化困難な工程がロボット適用領域拡大を妨げている
目標 : 遠隔制御による作業支援・復旧を実現し、人間作業者の現場対応から脱却

ここが凄い !!

公衆インターネット回線経由でも安定して遠隔制御を行うための技術を開発
• リアルタイム性、パケット復元、複数モダリティセンサデータの同期、回線状況に
応じた伝送量制御により、対障害性・安定性を確保

• 日米間での遠隔制御実験で実証(遅延の目安: 150ms)

ヒューマンファクタの影響の実験的評価
• 大規模な被験者実験により、模擬溶接補正タスクにおける遅延への適応能力の評価
• 低帯域への対応：画像解像度とコマ数のトレードオフの評価

遠隔制御を使いやすくするための制御・インターフェース技術
• 特異姿勢による姿勢急変回避制御
• 力触覚・動画等を融合したマルチモーダルインターフェースを開発

感覚

指令

国内工場

海外工場2

海外工場1

可視化分布型圧力センサで
把持物体の姿勢を検知

URL : https://www.robocip.or.jp/
TEL : 03-6205-7122
E-mail : yamamoto.tomoyuki@robocip.or.jp サポートチームML（山本知幸）
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