
③先導研究（委託）

(d) 革新的応用システム技術

(d1) デジタルツイン実現のための高精度測位・同期制御技術

デジタルツイン高度化に向けた高精度測位・同期制御技術の研究開発

(d2) MEC利用によるアダプティブロボット群リアルタイム制御技術

リアルタイムクラウドロボティクス技術の研究開発

(d3) その他の革新的応用システム技術

ポスト5Gに向けたマルチモーダル情報の効率的活用と触診・遠隔医療技術への応用

コミュニティ強化型モビリティデバイスプラットフォームの研究開発

極限時刻同期に基づく革新的通信デバイスと応用開拓
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自動的に生成された説明

https://www.nedo.go.jp/activities/ZZJP_100172.html
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